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Automation and Robotics 

 TechnologyInter Tech (HSSC-I)  
SECTION – A (Marks 08) 

Time allowed: 15 Minutes 

                      Total Marks:08 

Section – A is compulsory. All parts of this 
section are to be answered on this page and 
handed over to the Centre Superintendent. 
Deleting/overwriting is not allowed. Do not 
use lead pencil. 

 حصّہ
 
کاٹ ا ایں۔ناظم امرکزکےحوولے اکر اوسی اصفحہ اپر ادے اکر ك الازمی اہے۔ اوس اکے اجووبات اوّ

        ۔ّبارہ الکھنے اکی اوجازت انہیں اہے۔ الیڈ اپنسل اکا اوستعماك اممنوع اہےکر اد

 

 

 
  

 

   Q1. Fill the relevant bubble against each question:  

 

 Question A B C D A B C D 

i.  

A foldable display is a system that 

can be bent or folded without 

damaging the display quality 

فولڈ اویبل اڈسپلے اویک اسسٹم اہے اجسے ابغیر اڈسپلے اکے امعیار اکو انقصام ا

 پہنچائے امڑو ایا افولڈ اکیا اجا اسکتا اہے۔

 

OLED 

technology 

وّ اویل اوی اڈی ا

 ٹیکنالوجی

 

LCD 

technology 

 ویل اسی اڈی اٹیکنالوجی

 

Foldable 

display 

technology 

فولڈ اویبل اڈسپلے ا

 ٹیکنالوجی

 

Plasma display 

technology 

 ⃝ ⃝ ⃝ ⃝ پلازما اڈسپلے اٹیکنالوجی

ii.  

Robotics is the branch of 

engineering that involves designing, 

building, and operating robots. 

رّبوٹکس اونجینئرنگ اکی اّہ اشاخ اہے اجو ارّبوٹوں اکو اڈیزوئن اکرنے، ا

 بنانے اوّر اچلانے اسے امتعلق اہے۔

 

Electrical 

engineering 

 برقی اونجینئرنگ

 

Mechanical 

engineering 

ل اونجینئرنگ
ی ک

 

ی ن
ی ک
م

 

 

Robotics 

engineering 

 رّبوٹکس اونجینئرنگ

 

Civil 

engineering 

 سوك اونجینئرنگ

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

iii.  

The role of robotics in automation is to 

perform repetitive and dangerous tasks 

more efficiently than humans 

 اخطرناک ا. وّلے اوّر  ادہروئے اجانے ا  اکردور آٹومیشن امیں ارّبوٹکس اکا

 کاموں اکو اونسانوں اسے ازیادہ امؤثر اطریقے اسے اونجال ادینا اہے۔

To improve 

speed and 

precision 

ّر ادرستگی اکو ابہتر ارفتار او

 بنانا

 

To perform 

repetitive 

tasks only 

صرف ادہروئے اجانے ا

 وّلے اکال اکرنا

 

To eliminate 

all human 

jobs 

تمال اونسانی املازمتوں اکو ا

 ختم اکرنا

 

To assist in 

decision-making 

 فیصلے اکرنے امیں امدد اکرنا

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 
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 Question A B C D A B C D 

iv.  

An actuator moves the robot’s parts 

in response to signals from a 

controller. 

 و یٹر ارّبوٹ اکے احصوں اکو اکنٹرّلر اسے اسگنلز اکی ابنیاد اپر احرکت ا
چ ی
ی ک

و

 دینے اکے الیے اذمہ ادور اہوتا اہے۔

 

Sensor 

 سینسر

 

Actuator 

 و یٹر
چ ی
ی ک

 و

 

Controller 

 کنٹرّلر

 

Microcontroller 

 مائیکرّکنٹرّلر

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

v.  

Microcontroller controls the actions 

of a robot by processing inputs from 

sensors and providing outputs to 

actuators. 

مائیکرّکنٹرّلر ارّبوٹ اکی اکاررّوئیوں اکو اکنٹرّك اکرنے اکے الیے ا

 و یٹرز اکو اآؤٹ اپٹ افروہم ا
چ ی
ی ک

سینسرز اسے اوم اپٹ اپرّسیس اکرکے او

ہوتا اہے۔ اکرنے اکے الیے اوستعماك  

 

True 

 سچ

 

 

False 

 جھوٹ

A 

Microcontr

oller is used 

to connect 

sensors 

only 

 اصرف ا مائیکرّکنٹرّلر

 اکو اجوڑنے اکے ا سینسرز

 لیے اوستعماك اہوتا اہے

A 

microcontroller 

manages the 

robot's power 

supply 

مائیکرّکنٹرّلر ارّبوٹ اکی ا

 پاّر اسپلائی اکو امنظم اکرتا اہے

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

vi.  

Sensors in robotics help the robot to 

sense its environment and make 

decisions. 

 

رّبوٹکس امیں اسینسرز ارّبوٹ اکو اوپنے اماحوك اکو امحسوس اکرنے اوّر ا

 فیصلے اکرنے امیں امدد ادیتے اہیں۔

 

Motion 

sensors 

 

 موشن اسینسرز

 

Temperatur

e sensors 

 

درجہ احرورت اکے ا

 سینسرز

 

Vision 

sensors 

 

 ّژم اسینسرز

 

All of the 

above 

 

 تمال اوّپر اکے

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

vii.  

The role of robotics in automation is 

to handle complex and dangerous 

tasks more efficiently. 

 

آٹومیشن امیں ارّبوٹکس اکا اکردور اپیچیدہ اوّر اخطرناک اکاموں اکو ازیادہ ا

 مؤثر اطریقے اسے اسنبھالنا اہے۔

Handling 

simple tasks 

 سادہ اکاموں اکو اسنبھالنا

Reducing 

human 

involvemen

t in 

repetitive 

tasks 

دہروئے اجانے اّولے ا

کاموں امیں اونسانی ا

 مدوخلت اکو اکم اکرنا

Handling 

complex 

and 

dangerous 

tasks 

پیچیدہ اوّر اخطرناک ا

 کاموں اکو اسنبھالنا

Performing 

calculation-

based tasks 

 حسابی اکاموں اکو اونجال ادینا

⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

viii.  

 

Artificial intelligence enhances the 

ability of robots to make decisions 

and adapt to new environments. 

مصنوعی اذہانت ارّبوٹوں اکی اصلاحیت اکو افیصلے اکرنے اوّر انئے اماحوك ا

 میں اڈھالنے امیں اوضافہ اکرتی اہے۔

 

True 

 سچ

False 

 جھوٹ

By making 

robots more 

intelligent 

ذہین ارّبوٹوں اکو ازیادہ ا

 بنا اکر

 

By controlling 

sensors 

 سینسرز اکو اکنٹرّك اکر اکے
⃝ ⃝ ⃝ ⃝ 

 

 



 

 

 

 MODEL QUESTION PAPER HSSC-I                       

AUTOMATION AND ROBOTICS TECHNOLOGY   

 

        Time allowed: 2:15 Hours                                                                                                                                                Total Marks Section B & C: 32 

Note: Answer all parts from Section ‘B’ and all questions from Section ‘C’ on the E-sheet.      Write   your answers on the 

allotted /given spaces 

)20 (Marks B – SECTION 

Q. 2 Attempt the following questions.                                                       (𝟏0 × 2 = 20) 

(i) 

Define robotics and provide a real-life example of its 

application. 

 ویک احقیقی ازندگی اکی امثاك افروہم اکریں۔رّبوٹکس اکی اتعریف اکریں اوّر اوس اکے اوستعماك اکی ا

2 OR 

Explain the role of sensors in robotics and automation 

systems 

 رّبوٹکس اوّر اآٹومیشن اسسٹمز امیں اسینسرز اکا اکیا اکردور اہے؟.

 

2 

(ii) 

What is the purpose of actuators in a robotic system? 

 و یٹرز اکا امقصد
چ ی
ی ک

 کیا اہے؟ ارّبوٹک اسسٹم امیں او

 

2 

OR 

Describe how microcontrollers function in robotics. 

 مائیکرّکنٹرّلرز ارّبوٹکس امیں اکس اطرح اکال اکرتے اہیں؟

 

2 

(iii) 

What is feedback control and why is it important in 

robotics? 

 فیڈبیک اکنٹرّك اکیا اہے اوّر ارّبوٹکس امیں اوس اکی اوہمیت اکیوں اہے؟

 

2 

OR 

How does artificial intelligence contribute to 

robotics? 

 مصنوعی اذہانت ارّبوٹکس امیں اکس اطرح امعاّم اہے؟

 

2 

(iv) 

What are the primary components of a robotic system? 

 رّبوٹک اسسٹم اکے ابنیادی اوجزوء اکیا اہیں؟

 

2 

OR 

Describe the significance of automation in the 

modern industrial environment. 

ضاحت اکریں۔  جدید اصنعتی اماحوك امیں اآٹومیشن اکی اوہمیت اکی ّا

2 

(v) 

Explain the concept of ‛motion control‚ in robotics. 

 رّبوٹکس امیں ا"موشن اکنٹرّك" اکے اتصور اکی اّضاحت اکریں۔

2 

OR 

How are robots utilized in hazardous environments? 

میں ارّبوٹ اکس اطرح اوستعماك اکیے اجاتے اہیں؟خطرناک اماحوك ا  

 

2 

(vi) 

Identify the key safety protocols necessary in automation 

and robotics. 

 

 آٹومیشن اوّر ارّبوٹکس امیں اضرّری احفاظتی اپرّٹوکولز اکی اشناخت اکریں۔

 

2 

OR 

How do sensors help in robot navigation? 

 ا

 

ن

 

 ش
ی گن

 میں اکس اطرح امدد ادیتے اہیں؟سینسرز ارّبوٹ اکی انیو

 

2 



 

(vii) 

What are the differences between analog and digital 

sensors? 

 وینالاگ اوّر اڈیجیٹل اسینسرز امیں اکیا افرق اہے؟

2 

O

R 

Discuss the career opportunities in robotics and 

automation. 

 رّبوٹکس اوّر اآٹومیشن امیں اکیریئر اکے امووقع اپر ابات اکریں۔

 

2 

(viii) 

How can robotics improve efficiency in manufacturing 

industries? 

 رّبوٹکس اکس اطرح امینوفیکچرنگ اکی اصنعتوں امیں اکارکردگی اکو ابہتر ابنا اسکتا اہے؟

 

2 

OR 

Explain how feedback is used to control robotic 

systems. 

کے الیے اکس اطرح اکیا اجاتا ا افیڈبیک اکا اوستعماك ارّبوٹک اسسٹمز اکو اکنٹرّك اکرنے

 ہے؟

 

2 

(ix) 

What are the primary challenges faced in robotics 

integration in industries? 

 صنعتوں امیں ارّبوٹکس اکے اونضمال امیں اپیش اآنے اّولی ابنیادی امشکلات اکیا اہیں؟

 

2 

OR Explain how feedback is used to control robotic 

systems. 

 

وستعماك ارّبوٹک اسسٹمز اکو اکنٹرّك اکرنے اکے الیے اکس اطرح اکیا اجاتا ا افیڈبیک اکا

 ہے؟

 

2 

(x) How can robotics improve efficiency in manufacturing 

industries? 

 رّبوٹکس اکس اطرح امینوفیکچرنگ اکی اصنعتوں امیں اکارکردگی اکو ابہتر ابنا اسکتا اہے؟

 

2 

OR Write two challenges faced by robotics 

 

 رّبوٹکس اکو ادر اپیش ادّ اچیلنجز الکھیں

2 

 

)12 (Marks C – SECTION 

Note: Attempt all questions. Marks of each question are given along with each question.    (2 × 6 = 12) 

Q. 3 

Explain the historical development of automation 

and robotics, and discuss its significance in 

modern industries. 

 

آٹومیشن اوّر ارّبوٹکس اکی اتاریخی اترقی اکی اّضاحت اکریں، اوّر اجدید اصنعتوں امیں ا

 وس اکی اوہمیت اپر ابات اکریں۔

 

6 OR 

Describe the design process of a robotic system, 

highlighting its components like sensors, actuators, 

and controllers. 

رّبوٹک اسسٹم اکے اڈیزوئن اکے اعمل اکی اّضاحت اکریں، اوس اکے اوجزوء اجیسے اسینسرز، ا

 و یٹرز، اوّر اکنٹرّلرز اپر ازّر ادیتے اہوئے۔
چ ی
ی ک

 و

6 

 

 

Q. 4 

Discuss the role of artificial intelligence in 

robotics, including examples of autonomous 

robots. 

بات اکریں، اخودمختار ارّبوٹ اکی ا امصنوعی اذہانت اکا ارّبوٹکس امیں اکردور اپر

 مثالوں اکو اشامل اکرتے اہوئے۔

 

6 OR 

Explain the impact of robotics on automation in 

industries such as manufacturing, healthcare, and 

logistics. 

س امیں اآٹومیشن اپر ا

ک

 

شی
ج 

صنعتوں اجیسے امینوفیکچرنگ، اصحت اکی ادیکھ ابھاك، اوّر الا

 کی اّضاحت اکریں۔ ارّبوٹکس اکے اوثروت

 

6 

 

 

 

 

 


